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Arduino Mega 2560 rev 3 

 

Arduino Mega 2560 Rev3 è una scheda elettronica basata sul microcontrollore Atmega2560. Dispone di 
54 ingressi/uscite digitali (14 delle quali possono essere utilizzate come uscite PWM), 16 ingressi 

analogici, 4 porte seriali hardware UART, un oscillatore a 16 MHz, una connessione USB, un jack di 
alimentazione, un header ICSP e un pulsante di reset. 
Esso contiene tutto il necessario per supportare il microcontrollore; è sufficiente connettere Arduino Mega 

ad un computer tramite un cavo USB  o alimentarlo con un trasformatore AC/DC  o uno batteria  per 
iniziare.  

Differenze principali rispetto alle precedenti revisioni: 

Rev1: inserita una resistenza che porta a massa la linea 8U2 HWBper semplificare l'utilizzo della modalità 
DFU (Device Firmware Update) 

Rev2: 

 Pinout 1.0: sono stati agguinti i pin SDA e SCL (vicino AREF) e due nuovi pin vicino a 

quello di reset, IOREF che permette agli shield di adattarsi alla tensione della scheda. 

 Circuito di reset migliorato 
 Convertitore USB-seriale basato su ATmega16U2 anzichè ATmega8U2 

 

 
Specifiche tecniche: 
 

Microcontrollore: ATmega2560 

Tensione di funzionamento: 5V 

Tensioni in ingresso raccomandate: 7-12V 

Massima tensione in entrata: 6-20V 

Numero di ingressi/uscite digitali: 54 (di cui 14 utilizzabili come uscite PWM) 

Numero di ingressi analogici: 16 

Corrente supportata per i pin di ingresso e uscita:40 mA 

Corrente supportata per il pin da 3.3V: 50 mA 

Memoria Flash: 256 KB (8 KB utilizzati per il bootloader) 

SRAM: 8 KB 

EEPROM: 4 KB 

Frequenza di clock: 16 MHz 
 


